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Souhrn

V pribéhu roku 2014 byly na zakladé vysledkt
meéfeni provedenych na vysokorychlostnich vahach
zpracovany vzorové listy pro rizné konfigurace
systémi vysokorychlostniho vazeni. Vzorové listy
jsou fazeny od jednodussich systétmi WIM
vyuzivanych pro potieby statistiky a predvybéru, az
po komplexni systémy vyuZzivané pro potieby
pfimého postihu za pretézovani. Seznameni
s dosazenymi vysledky pfi feSeni projektu bylo
pfedmétem dvoudenniho seminafe, ktery se
uskutecénil 25. a 26. listopadu v Brné na CDV v.v.i.

Obr. 1 Pozvanka na seminar WIM.

Oblast pouziti

Vzorové listy riznych variant a konfiguraci systému
WIM jsou uréeny majitelim silni¢nich komunikaci
k budovani systému ochrany komunikaci a
provozovatelim telematickych systémii k rozsifeni
telematickych systémi a ziskani dalSich informaci
pro fizeni a regulaci dopravy. Z téchto divoda byl
také wuspofadan uvedeny seminaf, kterého se
ucastnili zastupci Ministerstva dopravy, krajskych
Gfadi, obci, Policie CR, Celniho tfadu, Ceského
metrologického institutu a vyrobcti
vysokorychlostnich vah pisobicich na uzemi CR —
firem CAMEA, CROSS a Kapsch.

Tyto vzorové listy byly uplatnény v metodice pro
vysokorychlostni vazeni (viz technicky list 6.2.1).

Metodika a postup reseni

Byla provedena sada kontrolnich méteni na WIM
stanicich v Brné€ a v Praze.

Pro WIM stanici v Praze na ulici Strakonicka bylo
navrzeno a realizovano rozsifeni fady senzort WIM
pro zvyseni validity méfeni. Na tomto misté se také
ovéioval vliv hloubky uloZeni senzori WIM na
namétené vysledky.

Byla zpracovana technicka specifikace systému. To
znamena zpracovani pozadavki na  silnicni
komunikaci z hlediska umisténi systému WIM, byly
navrzeny zkuSebni podminky a obecné moznosti
vyuziti systtmu WIM. Vzorové listy byly
zpracovany pro rizné varianty a konfigurace
systtmii. WIM a jsou fazeny od jednodussSich
systtmii. WIM urCenych pro potieby statistiky a
predvybéru, az po komplexni systémy vyuzivané pro
potieby ptimého postihu za pretéZzovani.

Obr. 2 Vyklad o ¢innosti vzorové stanice WIM v Brné pro
ucastniky semindre.

Vysledky

Vzorové listy pro ucely statistiky a predvybéru jsou
zpracovany v rozsahu:

e Pfesazené verze senzoru, 2 senzoru a 2
indukénich smycek,

e PIné verze senzorll, 4 senzorll a 2 indukénich
smycek,
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e PlIné verze senzoru, 4 senzort, 2 indukénich
smyc¢ek a 2 Sikmych senzort

pro jeden fadici pruh, pro dvoupruhovou komunikaci
ve dvou smeérech a cCtyfpruhovou komunikaci ve
dvou smérech.
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Obr. 3 Priklad plné verze sensorii véetné Sikmych
v jednom radicim pruhu, véetné portalu kamer (pudorys a
Celni pohled).

Vzorové listy pro pifimy postih za pietizeni
pfedpokladaji  tii fady senzord, doplnénych
indukénimi smy¢kami, teplotnimi senzory, piipadné
dalsimi senzory a jsou zpracovany = pro
dvoupruhovou komunikaci ve dvou smérech,
dvoupruhovou komunikaci vjednom sméru a
ctyifpruhovou komunikaci ve dvou smérech.

et
=l
i

b

T
;’

y
OVERVIEW ANPR CAMERA ANPR CAMERA NP CANERA ANPR CAMERA OVERVEW
CAMERA CAMERA

A I ¥

Obr. 4 Priklad ctyrpruhové komunikace ve dvou smérech,
véetné portalu kamer (piidorys s rozmisténim jednotlivych
senzorii a Celni pohled).

Na zédklad¢ analyzy vSech doposud provedenych
méfeni lze konstatovat, Ze pfimy postih
(v automatickém rezimu méfeni) za pretézovani
prostfednictvim meéfeni systémy WIM lze v prvni
etapé v CR zahajit nasledujicim zptisobem.

Jako podklad pro postih bude brano ptekroceni
zakonné hodnoty:

e  celkové hmotnosti vozidla,
e  hmotnosti skupin naprav vozidla.

Timto zplsobem je mozno se vyhnout zdlouhavym
diskuzim o pfesnosti a spolehlivosti méfeni
jednotlivych naprav.

Zaver

Cilem bylo zpracovat pro vSechny varianty vyuziti
systtmu WIM vzorové listy vrlznych variantach
podle druhu komunikace, na které bude systém
WIM umistén a podle riznych moznosti vyuziti.

Nasledné seznamit s témito moznostmi budouci
uzivatele. Cile byly splnény.
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